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Grandezze fisiche e misura

Definizione operativa e significato di misura, misure dirette e grandezze omogenee, misure
indirette, il S.I. di unita di misura: grandezze fondamentali e relative unita di misura, operazioni tra
grandezze fisiche e costruzione di grandezze derivate (densita e velocita), dimensioni fisiche e
omogeneita dimensionale, deduzione del periodo del pendolo da considerazioni dimensionali,
notazione scientifica, ordine di grandezza.

Descrizione del moto: punto materiale, sistema di riferimento, velocita

Il modello di punto materiale: significato e applicabilita, sistema di riferimento cartesiano e
posizione in coordinate cartesiane, coordinate cartesiane e concetto di dimensione (geometrica),
moto rettilineo e scelta del sistema di riferimento, posizione e spostamento come grandezze
vettoriali, osservazioni sul concetto di modulo e di componente, intervallo di tempo, velocita
(vettoriale) media, segno dello spostamento e distinzione spostamento - spazio percorso, il
significato di velocita negativa, rappresentazione del moto in un piano s-t: significato fisico della
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pendenza, lettura di grafici posizione — tempo, velocita istantanea, la velocita scalare, relazione tra
velocita scalare e modulo della velocita vettoriale media e istantanea.

| moti uniformi

Il concetto di legge oraria e di moto rettilineo uniforme, legge oraria del MRU: deduzione e sua
rappresentazione; informazioni deducibili dal grafico.

Il moto circolare uniforme (MCU): caratteristiche, deduzione del modulo della velocita
tangenziale, il concetto di velocita angolare e la sua unita S.1., relazione tra i due tipi di velocita, la
frequenza e la sua unita S.1., esercizi di applicazione delle relazioni del MCU.

L accelerazione

Definizione di accelerazione media, unita S.I. e accelerazione istantanea. L’accelerazione nel
MCU: deduzione della direzione e del modulo dell’accelerazione centripeta, mutua direzione di
velocita e accelerazione, accelerazione centripeta in funzione della velocita angolare.

Il moto rettilineo uniformemente accelerato (MRUA): caratteristiche e deduzione della relazione
velocita-tempo, rappresentazione in un piano v-t, I’ipotesi di accelerazione costante nell’opera di
Galilei: gli esperimenti con i piani inclinati e la loro interpretazione, deduzione dello spazio
percorso a partire dal grafico v-t: il metodo di esaustione, deduzione della legge oraria del MRUA,
rappresentazione in un piano s-t e applicazione alla caduta libera (tempo di caduta e velocita al
suolo in funzione dell’altezza), relazione velocita-spazio e determinazione dello spazio d’arresto,
lancio verso I’alto: analisi del moto, altezza massima e tempo di volo, il significato di
accelerazione negativa, considerazioni sulla scelta del sistema di riferimento e sull’indipendenza
della legge del moto da essa, 1’accelerazione di caduta lungo il piano inclinato: deduzione della
componente parallela al piano, calcolo della velocita al suolo.
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